
г лавная задача государственного мо-
ниторинга морских акваторий, сфор-
мулированная в экологической 

доктрине российской Федерации, – обес-
печение органов государственного управ-
ления информацией об экологической об-
становке. Активные работы по освоению 
прибрежных морей и морского шельфа 
требуют создания систем экологического 
мониторинга морских акваторий, которые 
обеспечивают контроль водной среды во 
всем ее объеме от поверхности до дна в ре-
альном режиме времени.
созданные в скБ сАми Дво рАн опытные 
образцы морских автономных многофунк-
циональных измерительных платформ на 
базе заякоренных станций и малых теле-
управляемых кораблей, обеспеченных 
средствами оперативной передачи инфор-
мации по каналам радиосвязи, позволяют 
оценить динамику процесса антропогенно-
го воздействия на природную среду в це-

лом и сделать прогноз развития экологи-
ческой обстановки на различных уровнях.
инновационный подход в технической ре-
ализации системы экологического монито-
ринга заключается в контроле многомер-
ных (по пространству, времени и видам 
измеряемых параметров) полей, характе-
ризующих параметры водной среды. та-
кие многомерные информационные поля 
формируются пространственно распреде-
ленными техническими средствами, объ-
единенными в единую информацион-
но-измерительную сеть. последующая 
обработка первичной измерительной ин-
формации предполагает применение ме-
тодов сопряженного анализа разнород-
ной многокомпонентной информации 
для оценки состояния и прогнозирования 
изменений гидрологических, гидрохими-
ческих, гидробиологических параметров, 

обеспечивает информационную поддержку 
процедур принятия управленческих реше-
ний в области природоохранной деятель-
ности и экологической безопасности.
Для перехода от эпизодических локаль-
ных оценок экологического состояния 

объектов морского природопользова-
ния, используемых в настоящее время, 
к динамическому пространственному мо-
ниторингу характеристик морской сре-
ды скБ сАми разрабатывает и адаптирует 
программные комплексы для численно-
го моделирования гидродинамических 
процессов в различных пространственно-
временных масштабах: от конвекции в не-
больших водоемах до глобальных цирку-
ляционных структур и течений.
Дальнейшее развитие автономных роботи-
зированных комплексов и внедрение мето-
дов численного моделирования в повсед-
невную практику ведения экологического 
мониторинга позволит расширить рынок 
услуг информационного обеспечения ох-
раны окружающей среды и предупрежде-
ния техногенных катастроф, в том числе 
и в трансграничном аспекте.

Одно из приоритетных на-
правлений деятельности СКБ 
САМИ ДВО РАН – разработка 
и изготовление автономных 
робототехнических средств 
и комплексов, а также созда-
ние научно-методической ос-
новы автоматизированной 
информационной системы 
экологического мониторинга 
морских акваторий.
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